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DISCIPLINA: Cinemática e Dinâmica das Máquinas CÓDIGO: 

EIXO:  10. Estruturas e Dinâmica PERÍODO:  6º 
 

VALIDADE CARGA HORÁRIA CRÉDITOS MODALIDADE DE OFERTA 

2011 / 2 Total:  60 h/a  Semanal: 4 
aulas   

4 (X) Semestral       (  )  Anual 

PRÉ-REQUISITOS:   Dinâmica CÓ-REQUISITOS: 
 

EMENTA: 
Análise gráfica de velocidades. Análise gráfica de acelerações. Cinemática e dinâmica de cames e 
engrenagens. Análise cinemática de mecanismos articulados. Cálculo de forças nos mecanismos. 
Síntese de mecanismos. 
 

CONTEÚDO PROGRAMÁTICO: Unidade / Sub-unidade / Nº de aulas por conteúdo 
UNIDADES DE ENSINO CARGA-HORÁRIA  

(HORAS AULA) 

UNIDADE 1 A) Análise gráfica de velocidades: movimento 
angular; movimento relativo (velocidade linear 
relativa); movimento angular de uma linha com 
relação a outra em movimento; velocidades em 
mecanismos: velocidades relativas de partículas, 
velocidade relativa em uma conexão comum B) 
posição e velocidade usando laços de vetores 

 

10 

UNIDADE 2 A) Análise gráfica de acelerações: conceito vetorial 
de velocidade e aceleração linear e angular; curva 
hodógrafa de um movimento; aceleração pela 
hodógrafa; aceleração normal e tangencial; 
movimento linear de uma partícula; sistema biela e 
dois rotores; aceleração normal e tangencial. B) 
aceleração usando laços de vetores 

10 

UNIDADE 3 Análise cinemática de mecanismos articulados 
GDL, elos, juntas; condição de grashof 

10 

UNIDADE 4 Cames e engrenagens, diagramas E V A P*; lei 
fundamental de projeto do came; funções 
combinadas; família asCC de funções; funções 
polinomiais 

6 

UNIDADE 5 Cálculo de forças nos mecanismos 4 

UNIDADE 6 Síntese gráfica: Condições Limitantes (Posições 
de Ponto morto ou singularidades; Posições  
estacionárias; Síntese dimensional (duas e três 
posições) 

4 

2ª AVALIAÇÃO Prova escrita, velocidade (métodos gráficos) 2 

3ª AVALIAÇÃO Seminário (projeto 1), velocidade (laços de 4 



vetores) 

4ª AVALIAÇÃO Seminário (projeto 2), aceleração (laços de 
vetores) 

4 

5ª AVALIAÇÃO Prova escrita, aceleração (métodos gráficos) 2 

6ª AVALIAÇÃO Projeto final: came 4 

 TOTAL 60 

 

OBJETIVOS: A disciplina deverá possibilitar ao estudante  
 

1 Desenvolvimento do conceito de velocidade e aceleração 

2 Análise e definição das velocidades e forças resultantes do movimento de um corpo. 

3 Análise cinemática de mecanismos par determinação de velocidades, acelerações e forças resultantes 

destas. 

4 Cálculo de forças em mecanismos para dimensionamento de estruturas. 
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