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CENTRO FEDERAL DE EDUCACAO TECNOLOGICA DE MINAS GERAIS

CURSO DE ENGENHARIA MECATRONICA

CEFET-MG
PLANO DE CURSO Campus V — DIVINOPOLIS
DISCIPLINA: Cinematica e Dinamica das Maquinas CODIGO:
EIXO: 10. Estruturas e Dinamica PERIODO: 6°
VALIDADE CARGA HORARIA CREDITOS MODALIDADE DE OFERTA
2011/2 Total: 60 h/a Semanal: 4 4 (X) Semestral () Anual
aulas

PRE-REQUISITOS: Dinamica |CO-REQUISITOS:

EMENTA:

Analise grafica de velocidades. Andlise grafica de aceleragdes. Cinematica e dindmica de cames e
engrenagens. Analise cinematica de mecanismos articulados. Calculo de forgas nos mecanismos.
Sintese de mecanismos.

CONTEUDO PROGRAMATICO: Unidade / Sub-unidade / N° de aulas por contetido

UNIDADES DE ENSINO

CARGA-HORARIA
(HORAS AULA)

UNIDADE 1

A) Andlise grafica de velocidades: movimento
angular; movimento relativo (velocidade linear
relativa); movimento angular de uma linha com
relacdo a outra em movimento; velocidades em
mecanismos: velocidades relativas de particulas,
velocidade relativa em uma conexao comum B)
posicao e velocidade usando lagos de vetores

10

UNIDADE 2

A) Andlise gréfica de aceleragdes: conceito vetorial
de velocidade e aceleracao linear e angular; curva
hodografa de um movimento; aceleragdo pela
hodégrafa; aceleracdo normal e tangencial;
movimento linear de uma particula; sistema biela e
dois rotores; aceleragdo normal e tangencial. B)
aceleracao usando lagos de vetores

10

UNIDADE 3

Andlise cinematica de mecanismos articulados
GDL, elos, juntas; condigao de grashof

10

UNIDADE 4

Cames e engrenagens, diagramas E V A P*; lei
fundamental de projeto do came; funcdes
combinadas; familia asCC de funcdes; funcdes
polinomiais

UNIDADE 5

Célculo de forcas nos mecanismos

UNIDADE 6

Sintese gréafica: Condigdes Limitantes (Posicoes
de Ponto morto ou singularidades; Posicbes
estacionarias; Sintese dimensional (duas e trés
posicdes)

22 AVALIACAO

Prova escrita, velocidade (métodos graficos)

32 AVALIACAO

Seminario (projeto 1), velocidade (lagos de




vetores)

42 AVALIACAO Seminario (projeto 2), aceleragdo (lacos de 4

vetores)

52 AVALIAGAO Prova escrita, aceleracao (métodos graficos)

62 AVALIACAO Projeto final: came

TOTAL 60

OBJETIVOS: A disciplina devera possibilitar ao estudante

[

Desenvolvimento do conceito de velocidade e aceleragdo

2 | Andlise e defini¢do das velocidades e forgas resultantes do movimento de um corpo.
3 | Andlise cinemadtica de mecanismos par determinag@o de velocidades, aceleragdes e forgas resultantes
destas.
4 | Calculo de for¢as em mecanismos para dimensionamento de estruturas.
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