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PRE-REQUISITOS: CO-REQUISITOS:
Geometria Analitica e Algebra Vetorial (Nao ha)
Fisica |

EMENTA

Revisédo da &lgebra vetorial; Produto escalar e vetorial; Primeira e Terceira Leis de
Newton; Equilibrio do ponto material no plano e no espago tridimensional; Definicdo de
momento de uma forga: formulagdo escalar e vetorial; Sistemas equivalentes de forgas;
Tipos de vinculos; Diagramas de corpo livre; Equilibrio dos corpos rigidos; Momento de
area de primeira ordem (centréide) de um corpo; Analise de estruturas simples pelo
método dos nds e o método das se¢des; Determinagéo das forgas internas em estruturas;
Diagramas de esforgo normal, cortante e momento fletor.

CONTEUDO PROGRAMATICO: Unidade / Sub-unidade / N°® de aulas por contetdo

UNIDADE 1 — Revisao da algebra vetorial 2 ha
UNIDADE 2 — Equilibrio do ponto material 4 ha
UNIDADE 3 — Resultante de sistemas de forgas

3.1 — Formulacédo escalar do momento de uma forca 2 ha

3.2 — Formulagéo vetorial do momento de uma forca 2 ha

3.3 — Sistemas equivalentes de forcas 4 ha
UNIDADE 4 — Equilibrio dos corpos rigidos

4.1 — Tipos de vinculos 2 ha

4.2 — Equilibrio de estruturas planas 4 ha

4.3 — Equilibrio de estruturas espaciais 6 ha
UNIDADE 5 — Centro de gravidade e centréide um corpo 4 ha
UNIDADE 6 — Analise de estruturas simples

6.1 — Método dos nés 4 ha

6.2 — Método das segbes 4 ha

UNIDADE 7 — Determinagéao das forgas internas em estruturas
7.1 — Esforgo normal e cisalhante e momento fletor e torsor 2 ha

7.2 — Diagramas de esfor¢co normal, cortante e momento fletor 12 ha



(Sao previstas ainda 8 horas-aula para realizacao de provas sobre o conteudo ministrado.)

OBJETIVOS: A disciplina devera possibilitar ao estudante

Determinar os diagramas de corpo livre de estruturas planas e tridimensionais;

Identificar os tipos de vinculos mais usados em estruturas de engenharia e
calcular os esforgos atuantes;

Calcular o centro de gravidade e o centréide de uma figura plana qualquer;

Calcular os esforgos internos e seus efeitos em estruturas isostaticas submetidas
a cargas concentradas e distribuidas.
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