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PRÉ-REQUISITOS: 
Variáveis Complexas (MAT07) 
Álgebra Linear (MAT06) 

CÓ-REQUISITOS: 
(Não há) 

 

EMENTA 
 

Caracterização de sistemas lineares. Modelamento de processos dinâmicos contínuos e discretos no 

tempo. Solução de equações diferenciais lineares. Solução de equações a diferenças lineares. 

Estabilidade. Função de transferência. Análise de respostas temporais. Resposta em frequência de 

sistemas contínuos e discretos no tempo. Representação de estado de sistemas contínuos e discretos 

no tempo. Introdução ao controle por realimentação. 

 

CONTEÚDO PROGRAMÁTICO: Unidade / Sub-unidade / Nº de aulas por conteúdo 
 

UNIDADE 1 – Modelos lineares                                                         20 ha 

1.1 Introdução aos sistemas de controle     04 ha 

1.2 Modelos matemáticos de sistemas     08 ha 

1.3 Modelos em variáveis de estado      08 ha 

UNIDADE 2 – Características de Sistemas Realimentados                                      22 ha 

2.1 Características de sistema de controle com realimentação  08 ha 

2.2 O desempenho de sistemas de controle com realimentação  06 ha 

2.3 A estabilidade de sistemas lineares com realimentação   08 ha 

UNIDADE 3 – Métodos de Análise                                     18 ha 

3.1 O método do lugar das raízes      06 ha 

3.2 Métodos de resposta de frequência     06 ha 

3.3 Estabilidade no domínio da frequência     06 ha 

(São previstas ainda 6 horas-aula para a realização das avaliações) 

 

OBJETIVOS: A disciplina deverá possibilitar ao estudante  
 

• Caracterizar sistemas lineares.  



• Desenvolver e analisar modelos lineares de processos dinâmicos contínuos e discretos no 

tempo.  

• Resolver equações diferenciais lineares e equações a diferenças lineares.  

• Compreender e analisar a estabilidade de sistemas lineares no domínio do tempo e no 

domínio da frequência.  

• Conceituar, obter e analisar funções de transferência para sistemas dinâmicos.  

• Analisar respostas temporais e repostas frequenciais de sistemas contínuos no tempo. 

• Representar sistemas contínuos no tempo por equações de estado.  

• Compreender e utilizar o método do lugar das raízes. 

• Compreender e utilizar métodos clássicos de resposta de frequência. 
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