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DISCIPLINA: 
Controle Digital 

CÓDIGO: 
MCP 

EIXO: 8. Modelagem e Controle de Processos PERÍODO: 8 
 

VALIDADE CARGA HORÁRIA CRÉDITOS MODALIDADE DE OFERTA 

2011 / 2 Total: 60   Semanal: 4   4 (X) Semestral       (  )  Anual 
 

PRÉ-REQUISITOS: 
  Teoria de Controle (MCP03) 

CÓ-REQUISITOS: 
  (Não há) 

 

EMENTA 
Introdução ao controle digital. Sistemas discretos no tempo e transformada Z. Amostragem e 
reconstrução de sinais. Sistemas discretos no tempo em malha aberta. Sistemas discretos no tempo 
em malha fechada. Características de respostas temporais de sistemas discretos no tempo. Técnicas 
para análise de estabilidade. Alocação de pólos. Estimação de estados. Controle linear quadrático 
gaussiano. Estudo de casos. 
 

CONTEÚDO PROGRAMÁTICO: Unidade / Sub-unidade / Nº de aulas por conteúdo 
UNIDADE 1 – Amostragem e reconstrução de sinais                 20 ha 

1.1 Introdução aos sistemas digitais      02 ha 

1.2 Transformada Z        06 há 

1.3 Descrição no espaço de estados e por fluxo de sinais   04 ha 

1.4 Amostragem e reconstrução de sinais     08 ha 

UNIDADE 2 – Sistemas discretos no tempo                                        12 ha 

2.1 Sistemas discretos no tempo em malha aberta    06 ha 

2.2 Sistemas discretos no tempo em malha fechada    06 ha 

UNIDADE 3 –  Características de respostas temporais e estabilidade   20 ha 

3.1 Resposta temporal, equação característica e erros de regime  04 ha 

3.2 Mapeamento do Plano s no Plano z     02 ha 

3.3 Transformação bilinear, Critérios de Routh-Hurwitz e de Jury  06 ha 

3.4 Lugar geométrico das raízes, Critério de Nyquist e diagrama de bode 08 ha 

UNIDADE 4 –  Projeto de controladores digitais      08 ha 

 4.1 Alocação de pólos       04 ha 

 4.2 Estimação de estados e controle LQG     04 ha 

AVALIAÇÕES           04 ha 

 Avaliação individual (extra classe)      04 ha 



OBJETIVOS: A disciplina deverá possibilitar ao estudante  
• Compreender as características de sistemas amostrados.  

• Compreender as características de sistemas em malha fechada controlados por sistemas 

digitais.  

• Analisar e caracterizar a estabilidade de sistemas lineare discretos no tempo usando 

ferramentas do domínio da frequência. 

• Realizar projetos de controladores para sistemas discretos no tempo usando alocação de 

pólos e controle LQG.  

• Propor soluções de controle para sistemas discretos no tempo. 
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