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Laboratório de Controle Digital 

CÓDIGO: 
MCP 
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PRÉ-REQUISITOS: 
  Laboratório de Teoria de Controle (MCP04) 

CÓ-REQUISITOS: 
  Controle Digital (MCP ) 

 

EMENTA 
Experimentos de controle digital em sistemas físicos. Projeto e implementação de controladores do tipo 
dead-beat, controladores PID. Levantamento de resposta em freqüência de sistemas físicos. Projeto 
de controladores utilizando alocação de pólos e resposta em freqüência. Simulações. 
 

CONTEÚDO PROGRAMÁTICO: Unidade / Sub-unidade / Nº de aulas por conteúdo 
UNIDADE 1 – Uso de sistemas digitais para aquisição e controle    10 ha 

1.1 Simulação de sistemas discretos no tempo    04 ha 

1.2 Controle via simulink / Real time Windows Target    04 ha 

1.3 Resposta em frequência de sistemas discretos no tempo  02 ha 

UNIDADE 2 – Controladores discretos no tempo                     12 ha 

2.1 Preditor de Smith        02 ha 

2.2 Controladores PID       04 ha 

2.3 Outros controladores       06 ha 

UNIDADE 3 –  Desenvolvimento de aplicação em sistema real    08 ha 

3.1 Desenvolvimento de aplicação em sistema real    08 ha 

AVALIAÇÕES           02 ha 

 Avaliação individual (extra classe)      02 ha 

OBJETIVOS: A disciplina deverá possibilitar ao estudante  
• Amostrar sistemas contínuos no tempo usando computador. 

• Obter experimentalmente a resposta em freqüência de sistemas físicos usando sistemas 

digitais. 

• Projetar e implementar controladores para sistemas controlados digitalmente. 

• Utilizar software para simulação e projeto de controladores. 
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