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EMENTA

Cinematica de corpos rigidos no espaco. Sistemas de corpos rigidos. Dinamica de sistemas de
particulas. Introdugéo a dindmica de corpos rigidos no espaco.

CONTEUDO PROGRAMATICO: Unidade / Sub-unidade / N? de aulas por contetido
Unidades de ensino horas-aula
1| Dinamica de sistemas de particulas: equacoes de movimento; trabalho 6
e energia; balangco da quantidade de movimento linear; balanco da
quantidade de movimento angular;

2 | Cinematica do Movimento Plano de um Corpo Rigido: Translacao, 8
Rotagdo, Movimento em um Referencial Inercial, Centro Instantaneo de
Velocidade Nula, Movimento Relativo Utilizando Referenciais Auxiliares
Nao-Inerciais.

3 |Dinamica do Movimento Plano de um Corpo Rigido: Momento de 8
Inércia Equagbes Dinadmicas do Movimento Plano: Translagdo, Rotagéo
em Torno de um Eixo Fixo, Movimento Plano Geral.

4 |Dinamica do Movimento Plano de um Corpo Rigido: Trabalho e 8
Energia — Energia Cinética, Trabalho de uma For¢ga e de um Binério,
Principio do Trabalho e Energia, Principio da Conservacao da Energia
5|Dinamica do Movimento Plano de um Corpo Rigido: Impulso e 10
Quantidade de Movimento — Quantidade de Movimento e Momento
Angular, Principios do Impulso e Quantidade de Movimento / Momento
Angular, Conservagcdo da Quantidade de Movimento e do Momento
Angular.

6 |Cinematica do Movimento Tridimensional de um Corpo Rigido: 10
Rotagéo em Torno de um Ponto Fixo, Derivada Temporal de um Vetor em
um Sistema de Referéncia Nao-Inercial, Movimento Geral, Movimento
Relativo Utilizando Referenciais Auxiliares N&o-Inerciais.

7 |Dinamica do Movimento Tridimensional de um Corpo Rigido: 10
Momentos e Produtos de Inércia, Momento Angular, Energia Cinética,
Equacdes de Movimento, Movimento Giroscopico (Angulos de Euler)

Total 60

OBJETIVOS: A disciplina devera possibilitar ao estudante

Introduzir os conceitos de posicao, deslocamento, velocidade e aceleracdo; estudar o
movimento de um ponto material ao longo de uma reta; examinar os principios do
movimento relativo de dois pontos materiais usando eixos em translacéo; enunciar as leis de
Newton para o movimento; classificar os varios tipos de movimento plano de um corpo
rigido, estudar o movimento plano usando andlise de movimento absoluto; fornecer uma
andlise do movimento relativo para a velocidade e aceleragdo usando um referencial em
translagao.
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